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* Vytvorte program pre PLC Simatic pripojeny cez rozhranie
EasyPort k simula¢nému programu CIROS® Education, ktory
bude riadit’ motor dopravnika v zavislosti od pouzitia
obsluznych prvkov na ovladacom panely modelu. Stlacenim
tlacidla Start sa spusti dopravnik na presne stanoveny cas 8
sekund, Co sa prejavi aj rozsvietenim kontrolky Q1. Po tychto
6smich sekundach nebude mozné spustit’ dopravnik
z bezpecnostnych dévodov po dobu 15 sekind. Zastavit
dopravnik pocas 8 sekund aj zruSenie cakacej doby bude
mozné pouzitim tlacidla Stop. Pri stlaceni tlacidla Start sa na
tlacCidle rozsvieti kontrolka. Celé riadenie bude blokovane
prepinacom Auto Man. Ked bude prepinac Auto Man
aktivny, bude svietit kontrolka Q2.
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Na modely sa nachadza dopravnik, ktorého innost’ je mozné
sledovat’ pomocou kontrolky na tele motora (1), ak bude spusteny
— kontrolka svieti. Sledovanie dopravy produktov (2) zabezpecite
kliknutim na produkt danej farby. V tejto dlohe na farbe produktu
nezalezi. Nakoniec na celkové riadenie dopravnika bude sluzit
riadiaci panel s ovladacimi prvkami (3). Celé riadenie bude
zabezpecovat programovatelny automat PLC.
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Na riadenie simula¢ného programu cez PLC je potrebné rozhranie
EasyPort.

Na priamu komunikaciu medzi rozhranim EasyPort a simulacnym
programom CIROS® Education je nutné mat’ k dispozicii tzv. OPC
Server.

Nastavenie prepnutia riadenia na externé PLC cez
Modeling/Switch external PLC <-> internal PLC. Overte nastavenie
podla dolného obrazka.

Controller Type Prog_;ram name/O.. PLCp.. Confi.
PLC OPC client ~ FestoDidactic.EzO.. ok ]
o
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* QOverte aj nastavenie OPC
servera v okne Properties
(Vlastnosti)
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Po kliknuti na polozku Items
v sekcii OPC Client, je mozné
skontrolovat’ vstupy do PLC
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+ V polozke Items v sekcii OPC
Client, je mozné skontrolovat' aj

\

vystupy z PLC (Outputs), teda
co posiela PLC do simulacného
programu CIROS® Education.

Vystupy:

Motor dopravnika — Qo.0
Kontrolka na tlacidle Start — Q0.1

Kontrolka na tlacidle Reset — Qo.2
Kontrolka Q1 - Qo.3
Kontrolka Q2 - Qo0.4
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* Pred vytvorenim programu v PLC je ddlezite zistit' logicke
hodnoty na vstupoch a vystupoch, predstavuju okna Outputs
a Inputs.

Inputs l’ Outputs X
Start K1 0
Stop QStart 0
Auto_Man QReset 0
Reset Q1 0

0

Q2
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* Teraz je vSetko pripravené na tvorbu programu. Program
vytvorte v programovacom jazyku Step7 v LAD editore.

* Pre overenie funklnosti programu pre riadenie dopravnika
poslite program do PLC, prepnite ho do pozicie Run (BeZi).
Spravnost’ a beh programu sa v simulacnom programe
CIROS® Education overuje kliknutim na ikonu Start (F5),
ktorym spustime prepojenie komunikacie medzi programom
a PLC cez EasyPort. Ak by bolo potrebné prerusit chod
komunikacie — kliknutim na ikonu Stop (Shift+F5)
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Dakujem za pozornost’



