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Robot HEXOR

Odvekym snom cloveka bolo nahradzovat’ ludi
univerzalnym robotom pri namahavej a casto sa
opakujucej praci alebo v praci na nebezpecnych
miestach. "

Vyskumnici z University
of Technology Sliezskej
v Gliwiciach si
vybudovali v krajine
prvy mobilny robot
HEXOR.



Robot HEXOR

Robot HEXOR bol
navrhnuty ako
u¢ebna pombcka pre 7‘. '
Skoly a vyskumne
Institdcie,

a tiez ako modelova
sada pre rad
nadsencov, ktori
maju zaujem o
robotiku, informatiku
a elektroniku.




Robot HEXOR

V sucasnej dobe sa predava hlavne ako ucebna
pomocka, ale coskoro moze byt pouzity na
strazenie domov a firiem, na zameriavanie
pozemkov alebo ako pomocnik pre zachranne
timy, napriklad pri nestastiach v uholnych
baniach.




Pohybovanie sa robota HEXOR

Robot, nazvany Hexor, ma sest’ kovovych noh a
telo s kamerou.Vyzera tak trochu ako skorpion.

Nohy robota su pohanané tromi

servomotormi. Predné a zadné koncatiny sa
pohybuju iba vodorovne, zatial’ co prostredny par
noh sa moze pohybovat’ vertikalne.
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Stabilita a rovnhovaha
robota su zaistené
najmenej tromi
opornymi bodmi.




Orientacia robota HEXOR

Robot mo6ze "vidiet™” vdaka svojej kamere, a
vyhybat’ sa prekazkam vdaka senzorom.

S tymito senzormi ma robot vynikajucu
priestorovu orientaciu:

zastavi a vracia sa vzdy, ked’ sa blizi ku stene,
vie obist’ prekazku, ktoru ma v ceste,

vzdy najde otvorene dvere.



Snimace robota HEXOR

Sonar vyuziva ultrazvukové viny, ktoreé l'udské ucho nepocuje.
Pomocou nich dokaze detekovat’ objekty a meria

vzdialenost’. Vysiela akustické viny a potom meria ¢as potrebny
na zvukové viny k navratu po tom, ¢o sa odrazia od prekazky. To
umoznuje robotovi urcit’ vzdialenost.

Sonar je umiestneny v hornej Casti
chvosta, v blizkosti objektivu
kamery.Vd'aka tomu je mozné presne
merat’ vzdialenost’ k zistenemu
objektu.Tato funkcia sa pouziva v oblasti
umelej inteligencie v aplikaciach pre
rozpoznavanie obrazu.




Snimace robota HEXOR

Modul infracervenych senzorov ma styri pary
senzoroyv, ktore detekuju prekazky, vdaka
odrazenym lucom infracerveneho ziarenia
emitovaného vysielacom. Je instalovany v zadnej cCasti

robota.




Snimace robota HEXOR

Hmatové senzory, zname ako Bumper prepinace (BS),
instalované na oboch stranach tela sluzia na detekciu
prekazok, ktore nie su registrovane jeho dalsimi senzormi.
Vd'aka tymto troch roznym "zmyslom", moéze sa robot
pohybovat’ a vyhnut' koliziam s prekazkami v ceste.




Kamera robota HEXOR

Robot moéze "vidiet™ s kamerou Charged Couple Device
nainstalovanou na vrchole svojho kovove

chvosta. Objektiv fotoaparatu sa moze pohybovat’ vo
vodorovnom i zvislom smere. Hlava je napajana dvoma
servomotormi na hornej strane chvosta.

Kamera robota je
schopna odosielat’
snimky a umoznuije,
aby ludia na dialku
mohli sledovat’
miestnosti a budovy
s pouzitim pocitaca
alebo mobilneho
telefonu.




Programovanie robota HEXOR

o Uzivatel ma k dispozicii zakladny softvér na riadenie
robota. Medzi zakladné vyhody riadiaceho software
patri:

* jednoduchost’ pri zmenach funkcie robota na roznych
urovniach,

* na zaklade dodaného softveru BASIC moze uzivatel vytvarat’
vlastné programy v assembleri alebo v jazyku C,

o Ovladaci softver umoznuje uzivatelovi pouzit’ tieto

zakladne funkcie robota:

* urcenie smeru pohybu,

* moznost merania vzdialenosti od prekazky,
* moznost’ merania teploty prostredia robota,

- zapnutie alebo vypnutie dalsich periférnych zariadeni
namontovanych na robote.



Modularita robota HEXOR

Robot je modularnej konstrukcie,
preto je mozné pridat’ nove
moduly, napr. kompas, pohybovy
detektor, senzory intenzity svetla,
rozne senzory koncentracie plynu
a hluku, senzory urovne intenzity
na uz existujucich moduloch
zodpovednych za registraciu,
spracovanie a prenos zmyslovych
vhemov.




Dalsie vlastnosti

HE XOR je vybaveny infracervenym svetlom,
ktore mu umoznuje vidiet’ v podmienkach
uplnej tmy. Okrem toho moze byt’ robot so
systemom rozpoznavania hlasu. Robot je
riadeny z urovne PC pocitaca prostrednictvom
radioveho spojenia. Dosah spojenia sa pohybuje
od viac ako desat’ metrov v budove, v
otvorenom priestore este niekolko desiatok Ci
dokonca stoviek metrov viac.



Co sa mozeme naucit’ s robotom
HEXOR?

Princip cinnosti kazdeho modulu alebo
systemu robota,

programovanie mikroprocesora,
pripojenie perifernych zariadeni
(senzory a serva) ,

rozvoj riadiacich algoritmov na roznych
urovniach riadenia.



Ako si studenti mozu rozvijat
svoje schopnosti?

Studenti si pomocou robota HEXOR mozu
rozvijat' mnoho zrucnosti, pozadovanych na
sucasnom trhu prace:

Projektovanie a vytvaranie prototypov
elektromechanickych, elektrickych a elektronickych
modulov,

softvérove inzinierstvo, programovanie riadiacich
systemov,

projektove riadenie a dokumentacia,

schopnost’ pracovat’ v time.



Robot HEXOR v partnerskej skole
Zespot Szkét Technicznych, Mikotow




Robot HEXOR v partnerskej skole
Zespot Szkot Technicznych, Mikétow




Dakujem za pozornost’

Vypracovala: Ing. Sona Krempaska



