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Školský rok: 2011/2012

Špecifikácia témy na PRAKTICKú ČASŤ ODBORNEJ ZLOŽKY MATURITNEJ SKÚŠKY

Forma : Obhajoba vlastného projektu

Meno a priezvisko žiaka :  Zoltán Gomboš
                                   
Trieda: 4.E
Meno a priezvisko spoluautora : Martin Nemec
       

Trieda: 4.E
Oblasť (odborné zameranie):    Priemyselná informatika
Vedúci témy :  Ing. Nemsila Pavol
Názov témy:  Robot stopár
Charakteristika témy :
Zostrojiť autonómny robot, ktorý prejde po určenej dráhe do cieľa. Trajektória robota je daná tmavým pruhom. Robot musí na dráhe obchádzať rôzne prekážky.

Úlohy:

· Popísať princíp  Arduina Duemilanove,  optických senzorov, Infra senzoru, modifikovaného serva
· Zostrojiť autonónny  robot, optoelektronické senzory použiť na sledovanie tmavej čiary, využiť analógový vstup Arduina na vyhodnotenie úrovne farby tmavá/svetlá a IR senzorom použiť na určenie vzdialenosť robota od prekážky, 

· Arduinom riadiť serva a tým pohyb robota po určenej dráhe.

· Inovatívnosť pohonu urobiť  modifikovaním modelárskych  servo motoroch a  riadiť ich PWM signálom.

· Realizovať riadenie pomocou Arduina, zvoliť a následne popísať vhodný algoritmus riadenia robota
· Napísať dokumentáciu v textovom editore Worde a vytvoriť prezentáciu  PowerPointe

Predpokladané náklady na realizáciu :

Uveďte zdroje financovania (napr. rozpočet školy, rozpočet ZR, sponzorský príspevok, vlastný materiál ... ): ZR a vlastný podiel.
Schválil : 
Vedúci témy:
.....................................



Predseda PK:.....................................

Riaditeľ školy:  Ing. Štefan Krištín ...............................................

F101

Strana 1 z 1

